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Wizualizacja trybow pracy testera T-05

GRZEGORZ SLUZALEK, PIOTR DUDA, MARCIN KOZAK*

Zamodelowanie warunkoéw pracy mikroprocesorowe- — predkos¢ obrotowa 150 obr/min;
go stanowiska tribologicznego T-05 w przestrzeni 3D — promien przeciwprobki 17,5 mm;
jest jedng ze sktadowych projektu wirtualnego labora- — obcigzenie wezta 40 N.
torium tribologicznego wykonanego na Wydziale Infor-
matyki i Nauki o Materiatach Uniwersytetu Slaskiego.
Wirtualny model testera postuzy w przygotowaniu stu-
dentow do zaje¢ praktycznych i wykonania eksperymen-
tow.

Tester o skojarzeniu rolka—klocek umozliwia badanie
wiasciwosci tribologicznych par tracych. Mozna zrealizo-
wac cztery rodzaje, uwzgledniajgc rodzaj styku i ruchu:

Rys. 5. Struktura geometryczna powierzchni dla styku skoncentrowanego
z krzywg Abbotta

e styk skoncentrowany — ruch obrotowy; e e e
¢ styk skoncentrowany — ruch oscylacyjny; o
e styk roztozony — ruch obrotowy;

e styk roztozony — ruch oscylacyjny.

Modelowano skojarzenie poliamid (Tarnamid), wspot- ” =~y R
pracujacy ze stalg 5_21 00, w warunkach tarcia technicznie Rys. 6. Struktura geometryczna powierzchni dla styku roztozonego
suchego, przy zatozonych parametrach: z krzywa Abbotta

<« Rys. 1. Model testera T-05 po renderingu Model testera, wizualizacje wez-
téw tarcia, rendering i animacje wy-
konano w programie parametrycz-

a b)\ nym Solid Edge v19 PL. Na rys. 1
pokazano tréjwymiarowy model tes-
N 2 .
§ N tera po operacji renderingu. Na rys.
2 — mozliwe rodzaje stykow przeciw-
prébki i prébki wraz z mocowaniem.
Wykonane animacje ilustrowaty mo-

Rys. 2. Modele weziéw tarcia wykonanych zliwe przypadk_l ruchu i rOdzaJOW
w programie Solid Edge v19: a) styk roztozo- styku urzadzenia badawczego T-05

ny, b) styk skoncentrowany oraz budowe i zasade dziatania ca-
tego stanowiska.

Wizualizacja pracy mikroproceso-
rowego testera tribologicznego, za-
wierajgca wyniki badan, uzupetnio-
na zostata o wyniki pomiaréw SGP
(struktury geometrycznej powierzch-
ni) i analize MES (obrazujaca roz-
ktad naprezeh w styku skoncentro-
BT L ST 0 e wanym i w styku roztozonym).
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Rys. 3. Charakterystyki tribologiczne dla styku skoncentrowanego: a) ruch obrotowy, b) ruch z ana”ZY_CharakteryStyk tribologi-
oscylacyjny cznych wynika, ze dla styku roztozo-

nego uzyskuje sie mniejsze wartosci
wspotczynnika tarcia niz dla ruchu
obrotowego, zas stabilniejsze eks-
trema dla ruchu oscylacyjnego (rys.
3, 4). Pamieta¢ nalezy, ze do anali-
zy wspotczynnika tarcia w ruchu os-
cylacyjnym bierze sie pod uwage
wartosci ekstremalne. Analiza SGP
(struktury geometrycznej powierzch-
ni) i krzywej Abbotta (rys. 5, 6) po
wspotpracy tribologicznej preferuje

* Dr Grzegorz Stuzatek, dr inz. Piotr Duda, mgr Marcin Kozak — Wydziat Informatyki i Nauki do_ badan tnbOIO,gl_CznyCh_ styk roz-
o Materiatach Uniwersytetu Slaskiego tozony (dla pary s$lizgowej). |
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Rys. 4. Charakterystyki tribologiczne dla styku roztozonego: a) ruch obrotowy, b) ruch oscylacyjny




