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Analiza wytrzymatosciowa MES konstrukcji hybrydowego robota mobilnego

1. Cel pracy

ATdentyfikacja przyczyn uszkodzenia konstrukcji
A Propozycja modyfikacji konstrukcji w celu
zapobiezeniu dalszym uszkodzeniom

WWW.procax.org.pl

3. Analiza wytrzymatosciowa

| ATmport geometrii modelu CAD i uproszczenie konstrukcji do
celdow analizy MES

A Przygotowanie analizy MES - warunki brzegowe, relacje
miedzy poszczegodlnymi cztonami, definicja materiatow

AWykonanie analizy zgrubnej i wstepna identyfikacja problemu

ASubmodeling - zageszczenie siatki i koncentracja na
newralgicznych punktach konstrukcji

A Analiza statyczna dla roznych gestosci siatki

AWizualizacja otrzymanych wynikéw

Wyznaczone,
newralgiczne miejsca
konstrukcji i
zageszczenie siatki do
szczegotowej analizy

5. Podsumowanie i kierunki dalszych badan

W ramach pracy:

Kierunki

AWyznaczono newralgiczne punkty konstrukcji i
przyczyne jej uszkodzenia

A Zaproponowano nowe rozwigzania konstrukcyjne
majgce na celu unikniecie przysztych uszkodzen

dalszych badan:

konstru
AOptyma
optyma

Stowarzyszenie ,,ProCAx”

AUsztywnienie konstrukcji w miejscach podatnych na
zginanie
A QOpracowanie i zaimplementowanie modyfikacji

KC]I
izacja topologiczna/zaawansowana

izacja parametryczna konstrukcji

Prace pokazane na plakatach bedg wystawione przez 3 dni /5-7 X 2011r./ natargach WIRTOTECHNOLOGIA,
a ich Autorzy zaprezentujg szerzej swoje dokonania podczas prezentacji na ,X Forum Inzynierskim ProCAX”,

w dniach 718 X 2011 r. w hotelu PRESTIGE ul. 11-ego Listopada 17 w Siewierzu.

Najlepsze prace, po recenzji zostang opublikowane, w formie papierowej, jako typowe artykuty

w miesieczniku Mechanik nr 11 2/2012

WIRTOTECHNOLOGIA

2. Obiekt analizy

ANiewielkich rozmiaréw hybrydowy robot mobilny do
rozpoznania w terenie zurbanizowanym z mozliwoscig
pokonywania schodéw

AKonstrukcja gtéwnie duraluminiowa PA6
z elementami stalowymi

4. Wyniki badan

Maksymalne naprezenia ktore spowodowaly ukrecenie walu
. wynosily ok. 3191 MPa |
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Maksymalne odksztatcenia ktore spowodowaty dalsze
uszkodzenia konstrukcji wynosity ok. 1 mm

C: kadlub - siatka zageszczona max obciazenie
Total Deformation
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