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Mgr inz. Pawel Baranowski, dr hab inz. Jerzy Malachow-
ski - Wojskowa Akademia Techniczna: EKSPERYMEN-
TALNE ORAZ NUMERYCZNE BADANIA WEASCIWOSCI
MECHANICZNYCH PROBEK OPONY SAMOCHODU TE-
RENOWEGO. ANALIZA POROWNAWCZA.

Opisano poszczegdlne etapy badan wytrzymaloscio-
wych prébek opony samochodu terenowego. Préby jed-
noosiowego $ciskania oraz rozciggania przeprowadzone
zostaly przy uzyciu uniwersalnej maszyny wytrzymatos-
ciowej z zastosowaniem szybkiej kamery oraz specjalis-
tycznego oprogramowania do pomiaru odksztatcen. Uzy-
skane krzywe naprezenie-odksztalcenie postuzyly do wy-
znaczenia statych dla hipersprezystego modelu materiatu
opisanego konstytutywnym réwnaniem Mooney'a-Rivli-
na. Na kolejnym etapie badan przeprowadzono numery-
czne testy odzwierciedlajace proby wykonane w warun-
kach eksperymentalnych, ktére pozwolily zwerytikowac
poprawno$¢ uzytych danych materialowych oraz poréw-
naé wyniki z badaniami wytrzymalo$ciowymi.

Mgr inz. Maciej Cader — Przemystowy Instytut Auto-
matyki i Pomiaréw (PIAP), inz. Lukasz Wilk — Politech-
nika Warszawska: ANALIZA WYTRZYMALOSCIOWA
MES KONSTRUKCJI HYBRYDOWEGO ROBOTA MOBIL-
NEGO.

Przedstawiono metodologie analizy MES konstrukcji hy-
brydowego robota mobilnego, ktéra ulegta uszkodzeniu
podczas testéw poligonowych. Przedstawiono i opisano
wyniki symulacji komputerowych, majacych na celu
identyfikacje newralgicznych miejsc konstrukcji oraz
wyznaczenie przyczyn uszkodzenia robota. Opisano
wnioski, jakie wyciggnieto w wyniku przeprowadzonych
analiz, oraz przedstawiono perspektywy dalszych prac
nad konstrukcja.

Mgr inz. Krzysztof Capek, dr inz. Marek Wylezot - Poli-
technika Slaska: STUDIUM WIELOZADANIOWE] PLAT-
FORMY PLYWAJACE].

Przedstawiono model wirtualny wielozadaniowej plat-
formy plywajacej. Wykonany model stanowi prébe po-
laczenia mozliwosci jezdnych popularnych quadéw oraz
mozliwosci pltywajacych skuteréw wodnych. Wszystkie
prace modelowe wykonano z zastosowaniem inzynier-
skiego systemu klasy CAx — CATIA v5.

Mgr inz. Karol Chtlus, dr inz. Wieslaw Krason — Wojs-
kowa Akademia Techniczna: SYMULACJA ODDZIALY-
WANIA OBCIAZENIA STATYCZNEGO I DYNAMICZNE-
GO NA WYTRZYMALOSC PLATFORMY KOLEJOWE].

Opisano budowe modelu numerycznego platformy wa-
gonu kolejowego, wykonanie obliczen statycznych i po-
réwnanie wynikéw obliczen z wynikami eksperymen-
talnymi pomiaru strzatki ugiecia rzeczywistej platformy
wagonu kolejowego, a takze wykonanie analizy dyna-
micznej. Badana platforma kolejowa stuzy do transpor-
tu pojemnikéw wymiennych w systemie ACTS (Abroll
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Container Transport System — odsuwany, kontenerowy
system transportowy). Analize wytrzymatosci konstruk-
cji ramy takiego wagonu wykonano metoda elementow
skonczonych MES. Dyskretny model MES wykonano za
pomoca preprocesora MSC Patran, a do obliczen uzyto
programu MSC Nastran. Otrzymane wyniki analizy sta-
tycznej zweryfikowano za pomoca wynikéw ekspery-
mentalnych pomiaru strzatki ugiecia rzeczywistej plat-
formy wagonu kolejowego. Zweryfikowany model nu-
meryczny uzyto do analizy modalnej drgan wlasnych
i do analizy dynamicznej z obcigzeniem zmiennym
w czasie.

Mgr inz. Mariola Choromanska, dr inz. Wojciech Musial
— Politechnika Koszalinska: WPLYW GEOMETRII OST-
RZA SKRAWAJACEGO ORAZ GLEBOKOSCI JEGO WNI-
KANIA NA STRUKTURE GEOMETRYCZNA I WARSTWE
WIERZCHNIA MATERIALU CERAMICZNEGO.

Przedstawiono symulacje skrawania materiatu cerami-
cznego pojedynczym ziarnem $ciernym. Opracowano
model materialowy zastosowany w symulacji. Celem
zrealizowanej pracy bylo okreslenie naprezen w warst-
wie wierzchniej obrabianego materiatu w funkcji zagte-
bienia wierzcholka ziarna $ciernego oraz zmiennej jego
geometrii.

Dr inz. Piotr Danielczyk, prof. dr hab. inz. Jacek Stadni-
cki — Akademia Techniczno-Humanistyczna w Bielsku-
-Bialtej: WPLYW POSTACI KONSTRUKCY]JNE] DENNICY
NA UGIECIE BEBNA ROBOCZEGO ZGRZEBLARKI WA-
LKOWE].

Przedstawiono rozwigzanie zadania poszukiwania naj-
lepszego ksztaltu — postaci konstrukcyjnej dennicy beb-
na gléwnego zgrzeblarki watkowej, z uwagi na kryte-
rium minimalnej amplitudy ugiecia. Do analiz wykorzy-
stano metode elementéw skonczonych (pakiet ANSYS).
W wyniku przeprowadzonych obliczen uzyskano zmniej-
szenie warto$ci maksymalnego ugiecia o ok. 71%, co
umozliwi realizacje nowej technologii widkienniczej —
zgrzeblenia mikrowldkien oraz poprawe jakosci w trady-
cyjnej technologii zgrzeblenia wldkien wetnianych i wel-
nopodobnych.

Inz. Jakub Hasa, inz. Michal Macuda, dr hab. inz. Woj-
ciech Skarka - Politechnika Slaska: PROJEKTOWANIE
BOLIDU WYSCIGOWEGO SILESIAN GREENPOWER
ZORIENTOWANE NA INDYWIDUALNE CECHY KIEROW-
COW.

Opisano proces projektowo-konstrukcyjny lekkiego
pojazdu elekirycznego Silesian Greenpower 2011, kto-
ry zostat zbudowany na wyscig Greenpower Corporate
Challenge na torze Silverstone. Calo$é¢ dziatan ukierun-
kowana jest na dostosowanie pojazdu do nietypowych
regul wyscigu oraz do postury wyselekcjonowanych kie-
rowcow. Przyblizono tematyke tworzenia wirtualnych
modeli antropometrycznych z uzyciem specjalizowane-
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go modutu Ergonomics Design & Analysis systemu
CATIA VS5, a takze wiele dzialan optymalizacyjnych
z wykorzystaniem wynikéw analiz ergonomicznych.

Mgr inz. Marcin Januszka - Politechnika Slaska: TECH-
NIKI POSZERZONE] RZECZYWISTOSCI W PROCESIE
OPRACOWANIA PRODUKTU.

Przedstawiono system wspomagania prac projektowo-
konstrukcyjnych w ramach réznych etapdéw procesu
opracowania produktu ($rodka technicznego): projekto-
wania koncepcyjnego, konstrukcyjnego, technologicz-
nego oraz opracowania réznorodnych nowoczesnych do-
kumentacji. System bazuje na metodzie wizualizacji,
wykorzystujacej techniki tzw. poszerzonej rzeczywistosci
(Augmented Reality, AR). Poszerzona rzeczywisto$¢ po-
zwala laczy¢ komputerowo generowany $wiat wirtualny
ze $wiatem rzeczywistym w taki sposéb, aby stanowity
one jedno zsyntezowane s$rodowisko. Wykorzystanie
nowoczesnych technik wizualizacji (tj. AR) w procesie
opracowania produktu pozwala na znaczne zwiekszenie
efektywnosci tego procesu.

Dr hab. inz. Andrzej Kawalec, mgr inz. Marek Magdziak
— Politechnika Rzeszowska: ZASTOSOWANIE OPRO-
GRAMOWANIA KOMPUTEROWEGO WSPOMAGANIA
PROJEKTOWANIA (CAD) WE WSPOLRZEDNOSCIOWE]
TECHNICE POMIAROWE].

Przedstawiono przykladowe zastosowanie programoéw
CAD do analizy danych pomiarowych uzyskane w wyni-
ku pomiaréw wspoétrzednosciowych. Weryfikacje dokla-
dnosci wykonania wybranego przedmiotu przeprowa-
dzono z uzyciem oprogramowan CATIA oraz Rhinoceros.
Analiza danych pomiarowych miata na celu okreslenie
wplywu sposobu programowania toru ruchu narzedzia
skrawajacego na dokladno$¢ wykonania wyrobu.

Inz. Marta Kordowska, dr inz. Michal Kozltowski, dr inz.
Wojciech Musial - Politechnika Koszalinska: OPRACO-
WANIE MODELI 3D UCHWYTOW OBROBKOWYCH NA
OBRABIARKI STEROWANE NUMERYCZNIE PRZY WY-
KORZYSTANIU SYSTEMOW CAD/CAM.

Przedstawiono modele uchwytéw obrébkowych 3D, zamo-
delowanych przy zastosowaniu zintegrowanych systeméw
komputerowych CAD/CAM. Zastosowanie tych systemoéw
pozwolilo na wstepna weryfikacje poprawnosci modeli,
ktére przeznaczone sa do mocowania przedmiotéw ob-
rabianych na obrabiarkach sterowanych numerycznie.

Dr inz. Zbigniew Krzysiak — Uniwersytet Przyrodniczy
w Lublinie: BUDOWA NOWEGO, ROTACYJNEGO
URZADZENIA CZYSZCZACEGO.

Przedstawiono nowa konstrukcje urzadzenia czyszczace-
go z wykorzystaniem obrotowego sita stozkowego. Opi-
sano budowe i zasade dzialania nowego, stacjonarnego
urzadzenia czyszczacego. Zasada czyszczenia opiera sie
na polaczeniu przesiewania na sitach stozkowych z se-
paracja pneumatyczng. Prototyp takiego urzadzenia
zbudowano w Uniwersytecie Przyrodniczym w Lublinie.
Przeprowadzone wstepne proby realizacji procesu czysz-
czenia ziarna zbéz wykazaly, ze moze ono spetnia¢ role
stacjonarnej czyszczalni.

Mgr inz. Olimpia Markowska, dr hab. inz. Grzegorz
Budzik, prof. PRz - Politechnika Rzeszowska: INNO-
WACYJNE METODY WYTWARZANIA IMPLANTOW
KOSTNYCH ZA POMOCA INZYNIERII ODWROTNE]
(RE) ORAZ TECHNIK SZYBKIEGO PROTOTYPOWA-
NIA (RP).
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Przedstawiono mozliwoséci wykorzystania przyrostowych
techni kszybkiego prototypowania (RP) oraz inzynierii
odwrotnej (RE) w implantologii kosci sklepienia czaszki.
W badaniach postuzono sie danymi tomograficznymi
(CT) pacjentéw z urazami czaszki. W trakcie digitalizacji
danych DICOM uzyto programu 3D Doctor; nastepnie
stworzono modele CAD uzupelnien ubytkéw w pro-
gramie CATIA V5. Na postawie modeli CAD wykonano
prototypy implantéw wybranymi metodami RP.

Mgr. inz. Lukasz Mazurkiewicz, dr hab. inz. Jerzy Matacho-
wski, dr inz. Krzysztof Damaziak — Wojskowa Akademia
Techniczna: POROWNANIE METOD MODELOWANIA
DELAMINAC]I W KOMPOZYTACH WARSTWOWYCH.

Materialy kompozytowe, a w szczegdlnosci laminaty,
z uwagi na wiele zalet, sqa wykorzystywane jako ma-
terialy konstrukcyjne w réznych dziedzinach przemystu.
Struktura tych materialéw powoduje jednak trudnosci
w analizie elementéw zlozonych z kompozytéw. Bardzo
wazne jest odwzorowanie mechanizméw niszczenia
kompozytu zaréwno widkien, jak i osnowy, a w szczegdl-
nosci procesu rozwarstwiania (delaminacji). Celem pra-
cy jest dobdér odpowiedniej metody modelowania pota-
czenia miedzywarstwowego, umozliwiajagcego symula-
cje tego procesu.

Dr inz. Danuta Miedzinska, dr inz. Robert Panowicz, mgr
inz. Damian Kolodziejczyk — Wojskowa Akademia Tech-
niczna: MODELOWANIE WARSTWY POWIERZCHNIO-
WE]J O ZMIENNE] TWARDOSCI.

Przedstawiono metode modelowania numerycznego
warstwy powierzchniowej stali C45 powstatej w wyniku
obrobki laserem. Obrébka ta spowodowala utwardze-
nie warstwy powierzchniowej, ktéra potraktowano jako
rodzaj materiatu funkcjonalnie gradientowego o zmien-
nych wtasciwosciach. Jako zmienng zastosowano zbada-
ng mikrotwardo$¢ warstwy w zaleznosci od odlegtosci
od powierzchni. Zastosowano metody homogenizacji
numerycznej wlasciwe dla takich materialéw.

Dr inz. Wojciech Musial, Jan Baran, Michal Radowski,
Robert Chabura — Politechnika Koszalinska: INNOWA-
CYJNE NARZEDZIA DO OBROBKI OTWOROW, POWIE-
RZCHNI PLASKICH I POWIERZCHNI KSZTALTOWYCH.

Przedstawiono zagadnienia zwigzane z obrébkg materia-
16w trudno skrawalnych. Obrébka materialéw stosowa-
nych w przemysle lotniczym, motoryzacyjnym, chemicz-
nym i w medycynie, takich jak: Inconel, Incoloy, stopy
magnezu i tytanu nastrecza duzo trudnosci wynikajg-
cych gléwnie z wlasnosci tych materiatéw. Dlatego za-
proponowano rézne konstrukcje glowic obrébkowych,
umozliwiajace obrébke réznych typéw powierzchni.

Prof. Jacek Ojrzanowski, Wojciech Reszeta, dr inz.
Wojciech Musial - Politechnika Koszalinska: PRZEGLAD
PROJEKTOW STUDENTOW INSTYTUTU WZORNICTWA
POLITECHNIKI KOSZALINSKIE].

Przedstawiono projekty wykonane przez studentéw In-
stytutu Wzornictwa Politechniki Koszalinskiej. Instytut
Wzornictwa jest pierwsza placéwka edukacyjna (i jed-
na z nielicznych w Polsce), ktéra ksztalci na kierunku
wzornictwo w uczelni technicznej; jej model struktu-
ralno-organizacyjny wykorzystuje doswiadczenia i wzor-
ce uczelni krajéw zachodnich i Stanéw Zjednoczonych.
W latach 2007/08 w Instytucie studiowalo najwie-
cej studentéw z uczelni zagranicznych w skali Politech-
niki Koszalinskiej, a takze najwyzszy byl odsetek stu-
dentéw uczelni ksztalcacych sie na uczelniach zachod-
nich.
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Mgr inz. Zbigniew Nowosielski, inz. Rafal Krajewski
— Biuro Rekonstrukcyjno-Technologiczne Zabytkowej
Inzynierii Pojazdowej: OPIS PROCESU WYKONANIA
DOKUMENTAC]I CYFROWE] ZESPOLU GASIENICA -
KOLO NAPEDOWE CZOLGU ZWIADOWCZEGO TKS
(1938).

Opisano proces wykonania dokumentacji, na podstawie
ktérej zostana na obrabiarce cyfrowej wyfrezowane kota
napedowe oraz zrealizowany zostanie proces odlewniczy
ogniw gasienic.

Mgr inz. Marcin Paprocki — Uniwersytet Ekonomiczny
w Krakowie: MODELOWANIE I SYMULACJA ROZWOJU
WYROBU W FAZIE PRZYGOTOWANIA PRODUKCI]I
ZGODNIE Z ZALOZENIAMI PROJEKTOWANIA WSPOL-
BIEZNEGO (CE).

Przedstawiono tendencje zwigzane z rozwojem wyrobu
w warunkach globalnej konkurencji. Nastepnie opisano
nowe strategie rozwoju wyrobu: projektowanie wspét-
biezne (CE) oraz inzynierie krzyzujacych sie przedsie-
wzie¢ (CEE). Dla strategii projektowania stworzono mo-
del wspodtbieznego rozwoju wyrobu w fazach przygoto-
wania produkcji przy uzyciu metody IDEFO. Podobny
zakres rozwoju wyrobu zostal opisany przy uzyciu nota-
cji BPMN. Nastepnie zdefiniowano workflow (przepltyw
pracy) dla rozwoju wyrobu wedtug nowych strategii roz-
wojowych. Po wprowadzeniu danych wejsciowych oraz
przyporzadkowaniu zasobéw ludzkich i narzedzi wspo-
maganego komputerowo projektowania, przeprowadzo-
no symulacje workflow dla rozwoju wyrobu w fazie przy-
gotowania produkcji zgodnie z zalozeniami projektowa-
nia wspétbieznego (CE).

Dr inz. Radostaw Patyk, inz. Michat Szczes$niak, inz. Piotr
Mioduszewski — Politechnika Koszalinska: ANALIZA NA-
CISKOW KONTAKTOWYCH W PROCESIE WYGNIATA-
NIA REGULARNYCH NIEROWNOSCI POWIERZCHNI.

Zaproponowano nowy sposoéb przygotowania powierz-
chni do nagniatania gtadkos$ciowego umacniajgcego.
Szczegdlowej analizie poddano zagadnienie kontaktu
narzedzia z przedmiotem obrabianym. Opracowano ap-
likacje w programie ANSYS/LS-DYNA, ktéra umozliwia
dokonywanie obliczen dla réznych modeli materiato-
wych z uwzglednieniem wplywu odksztalcen sprezys-
tych, tarcia, predkosci odksztalcenia i temperatury.

Dr inz. Jadwiga Pisula, mgr inz. Stanistaw Warchot — Po-
litechnika Rzeszowska: ZASTOSOWANIE SYSTEMOW
CAD W ANALIZIE ROLKOWYCH PRZEKLADNI TOCZ-
NYCH.

Przedstawiono dobér parametréw geometrycznych i ki-
nematycznych dla rolkowych przekladni tocznych. Po-
kazano réwniez sposéb generowania zaryséw osio-
wych elementéw wspdlpracujacych przekiadni. Wyko-
nany w srodowisku CAD model rolkowej przektadni
tocznej potwierdza poprawnosé¢ konstrukcji przekladni
ijej parametrow.

Mgr inz. Pawel Podgérski, dr inz. Mieczystaw Plocica
— Politechnika Rzeszowska: METODYKA ODTWARZA-
NIA GEOMETRII ZABYTKOWYCH OBIEKTOW TECHNI-
KI NA PRZYKLADZIE SILNIKA SAMOCHODU MIKRUS
MR-300.

Zaproponowano metodyke odtwarzania geometrii zabyt-
kowych obiektéw technicznych o szczegdlnej wartosci
historycznej. Zwrécono uwage na korzysci, wynikajace
z cyfrowej archiwizacji danych na kazdym etapie od-
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budowy obiektu. Przedstawiono przyklad w postaci
rekonstrukcji geometrii glowicy silnika samochodu
Mikrus MR-300.

Inz. Pawel Poroszewski — Sunnen Polska Sp. z o.0., dr
inz. Przemyslaw Sieminski — Politechnika Warszawska:
PROJEKT KONSTRUKC]JI I NAPEDU MALE], PRZEWOZ-
NE] FREZARKI CNC.

Przedstawiono proces projektowania konstrukcji oraz
napedu malej frezarki CNC, ktéra bedzie mozna prze-
wozi¢ w samochodzie osobowym. W tym celu wykonano
pelny parametryczny model brylowy konstrukcji, wyli-
czono sily dzialajagce na maszyne oraz wykonano analizy
wytrzymalosciowe MES bramy i ramy.

Dr hab inz. Janusz Porzycki, prof. PRz, mgr inz. Roman
Wdowik - Politechnika Rzeszowska: WYTYCZNE DO
OPRACOWANIA SYSTEMU CAM DLA SZLIFOWANIA.

Wspblczesne problemy obrobki $ciernej wymagaja
opracowania systemu CAM do dwuetapowego progra-
mowania automatycznego laczacego osiagniecia nauki
oraz przemystu, gdzie zastosowac¢ nalezy w szczegélno-
$ci efekty badan nad inteligentnymi systemami szlifo-
wania, efekty badan proceséw hybrydowych uwzgled-
niajacych szlifowanie oraz osiggniecia w obszarze budo-
wy szlifierki narzedzi $ciernych. Praca zawiera wytyczne
do opracowania systemu komputerowego wspomagania
wytwarzania (CAM) dla szlifowania istotne z punkiu
widzenia technologa zajmujacego sie projektowaniem
proceséw technologicznych obrébki dla maszyn stero-
wanych numerycznie. Wskazane zostaly przykladowe
moduly technologiczne systemu, problem zuzycia $cier-
nicy oraz skladniki technologicznej bazy danych.

Inz. Karol Sieczka, dr inz. Piotr Skawinski — Politechnika
Warszawska: PROJEKT KONSTRUKCYJNY I WYKONA-
NIE PROTOTYPU MECHANIZMU JANSENA.

Przedstawiono budowe i wykonanie mechanizmu kro-
czacego wykorzystujacego uklad Jansena. Projekt zamo-
delowano w programie SolidWorks 2010. Zbudowano
dzialajacy prototyp pozwalajacy na dalsze badania me-
chanizmu. Mechanizm porusza sie do przodu i do tylu
dzieki zastosowaniu przekladni pasowej z paskiem ze-
batym i silnika krokowego.

Dr inz. Adam Slota, mgr inz. Maciej Gruza — Politechnika
Krakowska: INTEGRACJA STEROWNIKA PLC Z WIRTU-
ALNYM MODELEM URZADZENIA W SYSTEMIE DELMIA
AUTOMATION.

W pracy przedstawiono metode weryfikacji programu
sterownika PLC z wykorzystaniem wirtualnego modelu
urzadzenia sterowanego w systemie DELMIA. Oméwio-
no sposoéb polaczenia systemu Delmia ze sterownikiem
PLC, wybér serwera OPC oraz jego konfiguracje. Bu-
dowe modelu oraz konfiguracje $rodowiska przedsta-
wiono na przykladzie prostego urzadzenia. Do realizacji
przykladowego zadania wykorzystano sterownik FBs 60
MCT] firmy FATEK oraz serwer OPC firmy Kontron.

Grzegorz Stuzalek, Piotr Duda, Piotr Stuzalek — Uniwer-
sytet Slaski: WIZUALIZACJA POMIAROW TRIBOLOGI-
CZNYCH I SGP W PROGRAMIE SOLID EDGE.

Przedstawiono wyniki modelowania wezléw tarcia mik-
roprocesorowego testera tribologicznego o skojarzeniu
rolka —klocek oraz kula —tarcza produkcji ITEe-PIB w Ra-
domiu. Modelowanie przeprowadzono dla modutu wezla
tarcia uwzgledniajac mozliwe warianty ruchu (ruch ob-
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rotowy i obrotowo-oscylacyjny) oraz rodzaje styku (styk
skoncentrowany i styk roztozony). W pracy przedstawio-
no tez model 3D profilografometru. Uzupelnieniem sa
wyniki badan eksperymentalnych dla skojarzenia kula —
tarcza: tribologicznych, struktury geometrycznej powie-
rzchni (SGP) oraz pomiaréw termograficznych.

Grzegorz Stuzatek, Marek Kubica — Uniwersytet Slaski:
WIRTUALNE LABORATORIUM TRIBOLOGICZNE.

Przedstawiono wdrazane na Uniwersytecie Slaskim,
Wirtualne Laboratorium Tribologiczne, w ktérego sklad
wchodzg testery: RS2007, T-05, T-11, T-17, uzywane
w badaniach zjawiska tarcia i zuzycia dla réznorodnych
wezléw tribologicznych. Zaprezentowano tréjwymiaro-
we modele urzadzen tribologicznych, a takze wyniki
badan skojarzen slizgowych, wspomaganych kompute-
rowo. Przedstawiono mozliwosci nowoczesnych syste-
méw CAD/CAE, a takze ich zastosowanie we wspdlczes-
nej technice i dydaktyce.

Dr hab. inz. Mariusz Sobolak, prof. PRz , mgr inz. Piotr
Strojny - Politechnika Rzeszowska: PRZEKLADNIE Z KO-
LAMI TYPU BEVELOID - POROWNANIE Z KLASYCZ-
NYMI PRZEKEADNIAMI POD KATEM ROWNOMIERNO-
SCI PRACY.

Artykul zawiera poréwnanie przekladni o typowym
ksztalcie zeba z przekladniami o kotach typu Beveloid.
Przedstawiono réwniez sposéb wyznaczania $ladéw sty-
ku w tego typu przekladniach.

Mgr inz. Michal Stankiewicz, dr inz. Wiestaw Krason,
dr hab. inz. Wiestaw Barnat - Wojskowa Akade-
mia Techniczna: BADANIA NUMERYCZNE ODCINKA
MOSTU PLYWAJACEGO TYPU WSTEGA W MODE-
LACH 3D.

Celem pracy jest zbudowanie modeli numerycznych
mostu pontonowego PP-64, wykonanie obliczen statycz-
nych w odksztalcalnym modelu mostu i dynamicznych
w modelu skladajgcym sie z bryl sztywnych. Analize
statyczna mostu wykonano za pomoca metody elemen-
téw skonczonych MES w programie MSC PATRAN/NA-
STRAN. W programie MD ADAMS badano dynamiczny
przejazd pojazdu przez most z uwzglednieniem réznych
wariantéw przejazdu: przejazd symetryczny, przejazd
niesymetryczny. Opisano wykonane symulacje i zesta-
wiono wybrane wyniki otrzymane z analiz.

Mgr inz. Piotr Strojny — Politechnika Rzeszowska: MO-
DELOWANIE OBIEKTOWE W SRODOWISKU SOLID-
WORKS.

Przedstawiono zalety modelowania obiektowego w pro-
gramie SolidWorks. Artykul pokazuje etapy modelowa-
nia zabawki logicznej o bardzo duzym stopniu zlozono-
$ci geometrycznej. Zademonstrowane zostalo réwniez
modelowanie hybrydowe (powierzchniowo-brytowe).
Finalnie na podstawie modelu wirtualnego powstat mo-
del rzeczywisty.

Dr inz. Robert Panowicz, mgr inz. Damian Kotodziejczyk,
mgr inz. Kamil Sybilski, dr hab. inz. Wiestaw Barnat,
prof. dr hab. inz. Tadeusz Niezgoda — Wojskowa Akade-
mia Techniczna: WSTEPNA ANALIZA ODDZIALYWANIA
CZASTEK KULISTYCH Z GLOWICA TYPU PG-7G.

Przedstawiono wstepng weryfikacje oddziatywania ele-
mentu malogabarytowego w postaci kulki lozyskowej
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o $rednicy 5,55 mm z przeszkoda w postaci tarczy me-
talowej o grubosci 2,5 mm. W procesie obliczeniowym
rozwazano jedynie czes¢ uktadu — ptyte o wymiarach na
tyle duzych, ze na brzegach rozpatrywanego uktadu nie
dochodzi do zmian wielkosci fizycznych spowodowa-
nych uderzeniem. Tréjwymiarowy model numeryczny
wykonano w systemie HyperMesh [1], a do analiz zja-
wisk szybkozmiennych uzyto nieliniowa metode ele-
mentéw skonczonych zawarta w programie Ls-Dyna

[21.

Mgr inz. Kamil Sybilski, dr inz. Robert Panowicz, mgr
inz. Damian Kolodziejczyk, prof. dr inz. Tadeusz Nie-
zgoda, dr hab. inz. Wieslaw Barnat - Wojskowa Akade-
mia Techniczna: OPRACOWANIE I BADANIA POROW-
NAWCZE MODELU ZAPALNIKA WP-7.

W prezentowanej pracy przedstawiono wyniki badan
eksperymentalnych i numerycznych zapalnika pocisku
z glowica kumulacyjng typu RPG - 7. Badania eks-
perymentalne byly realizowane na stanowisku badaw-
czym wyposazonym w uchwyt z mozliwoscig zmiany
kata pochylenia zapalnika oraz prowadnice, wzdluz
ktérej upuszczane byly ciezarki o okreslonej masie.
W trakcie do$wiadczenia mierzony byl za pomoca os-
cyloskopu przebieg impulsu elektrycznego wystepuja-
cego na obwodzie zapalnika. Nastepnie, na podstawie
geometrii zapalnika, zostal wykonany jego model nu-
meryczny bazujacy na metodzie elementéw skonczo-
nych. Wykorzystujac wyniki badan eksperymentalnych
okreslono warunki, jakie musza zaj$¢ w modelu nume-
rycznym, aby zostal wygenerowany impuls elektryczny
zdolny do odpowiedniego pobudzenia materialu wybu-
chowego.

Dr inz. Maciej T. Trojnacki — Przemystowy Instytut Auto-
matyki i Pomiaréw (PIAP), Warszawa, inz. Eukasz Wilk
— Politechnika Warszawska: SYMULACJA RUCHU MO-
BILNEGO ROBOTA HYBRYDOWEGO Z ZASTOSOWA-
NIEM PROGRAMU MD ADAMS.

W pracy przedstawiono metodyke modelowania i symu-
lacji ruchu mobilnego robota hybrydowego z zastosowa-
niem pakietu MD ADAMS. Konstrukcja robota zostata
zamodelowana z uwzglednieniem geometrii oraz para-
metréw masowych na podstawie jego modelu CAD.
Opisano $rodowisko badan symulacyjnych oraz prze-
prowadzono symulacje wspinania sie robota po scho-
dach. Symulacja ta zostala przeprowadzona na podsta-
wie zadanych parametréw ruchu w jego parach kinema-
tycznych. Wygenerowano réwniez przebiegi czasowe
parametréw zwiazanych z ruchem robota oraz animacje
tego ruchu.

Dr inz. Ireneusz Wrébel, dr inz. Jacek Rysinski — Akade-
mia Techniczno-Humanistyczna, Bielsko-Biala: ANALI-
ZA STRUKTURALNA KOLA ZEBATEGO O RZECZYWIS-
TYM KSZTALCIE.

W pracy przedstawiono metode oceny stanu powierz-
chni bocznej kola zebatego oraz budowe modelu MES,
wykorzystujac skaner 3D. Ze wzgledu na posiadane la-
boratorium badania byly prowadzone na przekladniach
walcowych. Rzeczywisty ksztalt zebow koét otrzymano
skanujac powierzchnie boczne, otrzymujac po obrébce
fasetkowy model kota. W kolejnym kroku konieczne
bylo przeprowadzenie optymalizacji ze szczegdlnej uwa-
gi na ksztalt trojkatéow modelu fasetkowego. Otrzymany
plik byt baza do budowy modelu dyskretnego MES - na
potrzeby analizy strukturalne;j.




